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Elementos basicos de Procesos. Caracteristicas dinamicas

ELEMENTOS ECUACION EN FUNCION RESPUESTA A
DE PROCESO | TIEMPO REAL TRANSFERENCIA < RESPUESTA EN FRECUENCIA EJEMPLO
K =§ K
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RETARDO = _360~L= .
escaldn: y _ —Lss o o ¢ = 3601~ Peso en cinta
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LINEAL Para entrada Yy___ - = « f“:zlﬂrm - Fluidos a presion
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f — frecuencia ; K—ganancia ; L — retardo distancia - velocidad ; R — relacidn de interaccion ; s — operador de Laplace ;
t —tiempo ; T — constante de tiempo ; x — cambio de entrada ; y — cambio de salida
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