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Estabilidad relativa, Mg y Mf

Frecuencias de 

cruce... de 0dB,

y de -180°

a
rg

(G
(j

ω
))

a
rg

(G
(j

ω
))



Sistema estable 

¿Diferencia de retorno?

Distancia, sensibilidad.



Sistema inestable 







Mf=γ vs ξ, de lazo cerrado
(Esto es, cuando 

a lazo  cerrado 

se tiene un

par complejo 

dominante)





ωc vs ABωc0dB vs AB





Dif. de retorno y estabilidad



Mg vs Mf

Dif. de retorno y estabilidad



Estabilidad Condicional



Ejemplo de est. condicional



ωc0dB vs AB...


