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CONTROL DE PROCESOS

Guia para crear
un modelo en Simulink




Bk Creacion de nuevo modelo en Simulink

» Para editar un modelo
— Abrir la ventana de un nuevo modelo
— Conectar los bloques
— Anadir bloques
— Cambiar el tamafio de los bloques
— Modificar etiquetas y afadir anotaciones
— Parametrizar los bloques y la simulacion
— Ejecutar y modificar

* Guardar un modelo (formato Simulink y .m)
Abrir un modelo desde Matlab

Simulink



H Elementos de un modelo Simulink

* Un modelo Simulink tipico consiste de tres

elementos:

— Entradas, Sources o inputs
* Constantes, generadores de funciones (ondas senoidales,
escalon o sefales creadas en Matlab)

— Sistema modelado, representado por el diagrama de
bloques

— Salidas, Sinks u outputs
« Graficos, osciloscopios, ficheros

Diagrama
Sources > de bloques Sinks
del Sistema

Simulink



=" Abrir ventana de nuevo modelo

» Para crear un modelo en Simulink se pulsa sobre el
icono New model © del Simulink Library Browser
0 se selecciona File — New — Model

Simulink Lib B r
Ty — W Simulink Library Browser
File Edit Vi Hel —
= = T File| Edit View Hel
“| "
= A Mew 3 Model Ctrl+M |
Commonly Used Blocks: simulink/Commonly i
Used Blocks Open... Ctrl+0 Library
Close
Preferences...
= Bl Simulink P e
uz=d k
% Eu:urr?.mcunl}r Used Blocks —
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Espacio de trabajo

* En el espacio de trabajo se colocaran los diagramas
de bloque del modelo

W Simulink Library Browser - * | = e S
File Edit View Help

0 S = W untitled — = | B S

Commonly Used Blocks: simulink/Commonly Fil
Used Blocks Tre

-l Simulink - [ -
. 2] Commonly Used Blocks | :Jsad biocks s B |

. 23] Continuous
.. 2] Discontinuities S
.. 53] Discrete
.. 2| Logic and Bit Operations =

- 2 Lookup Tables

1| .. ;] Math Operations Discrete

- 3] Model Verification ESpaCiO de trabajo

. B3] Model-Wide Utilities L] (as
.. 7| Ports & Subsystems o
- B Signal Attributes
.. 2] Signal Routing

Edit Wiew Simulation Fermat Tools Help

O =& EH& 100 |Nomal -

Discontinuities

m

-~
= Logic and Bit Operations
=

y=fiup| Lookup Tables
:
- 2] Sinks
. B3] Sources 1 2 Math Operations
. 3] User-Defined Functions
&~ 3 Additional Math & Discrete % Model Verfication
| - M| Aerospace Blockset
- ¥ Communications Blockset Misc Model-Wide Ltilties
----- B Control Systern Toolbox x:
—_— : nes = Head}r 100% odeds
| -~ . oa e ] k. —— [ - e
Ready
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Anadir bloques

Hacer click sobre una libreria
para desplegar los bloques

W Simulink Library Browser -

g

File
= Tghl Simulink -

Edit View Help

----- #| Commonly Used Blocks
..... # Continuous

..... # Discontinuities

..... ¥ Discrete

----- #+ Logic and Bit Operations
----- #+ Lookup Tables

..... #+| Math Operations

..... # Model Verification

..... ¥ Model-Wide Utilities

----- #+| Ports & Subsystems

..... *| Signal Attributes

m

..... # User-Defined iQns
- ¥+ Additional Math & Discr

Random Mumber

Repeating
Sequence
Repeating
Sequence
Interpolated

Repeating
Sequence Stair

E Sigreal 1 | Signal Builder

Signal Generator

Sine Wave

m

Step

B untitled *
File Edit Yiew Simulation Format Teools Help
O =zE& L 3 104
1
_—> } — t ]
5+1
Step Transfer Fon Scope
simout
To Workspace
1
R 100% oded5

Eﬂ"'ﬁl Aerospace Blockset
Eg---ﬂ Communications Blockset =l |Unifarm Randam
[ o — , Mumber -

Arrastrar los bloques deseados
dentro de la ventana del modelo

Simulink
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Anadir bloques

Hacer click sobre una libreria
para desplegar los bloques

W Simulink Library Browser

==

Eile Edit

= Wl Simulink
----- #+| Commonly Used Blocks

View Help

..... # Discontinuities
..... # Discrete

----- y Logic and Bit Operatic
..... # Lookup Tables

----- #+| Math Operations

..... ] Maodel Verification

..... ¥ Model-Wide Utilities
----- #+| Ports & Subsystems
..... *| Signal Attributes

- 2 Additional Math & Discrete
[+ W Aerospace Blockset
i1l Communications Blockset

4 L 3

m

-

. W untitled *
File Edit View Simulation Format Tools Help
dwdt|  Dervative =& =2 10.
1
. Integrator I}/) i | =
t:g:gﬂ State-Space i /_/ Step Transfer Fen Scope
/
| Transfer Fen .
- simout
DRy | Transpor Delay To Workspacs
[' Ri[100% oded5
4@ Variable Time Delay | =
By| pmeetms [ Apractrar los bloques deseados
ED | e ole | dentro de la ventana del modelo
= Simulink

Simulink




E.

Anadir

blogues

Hacer click sobre una libreria

para desplegar los bloques

88| Simulink Library Browser -

Eile Edit View Help

- B Sirmulink
----- | Commonly Used Blocks
..... # Continuous

..... ¥ Discontinuities

----- | Discrete

----- # Logic and Bit Operations
..... | Lockup Tables

..... #| Math Operations

..... | Model Verification
----- | Model-Wide Utilities
..... | Ports & Subsystems

untitled. mat

- 3+ Additional Math & Discrete

simout

- i@ Aerospace Blockset
]EJ Communications Blockset i

+1....[%]

4 T 3

XX Graph

Ta File
|
o Workspace

| e [
File Edit Yiew Simulation Format Teools Help
- [=—— | visplay O &) LR 104
[ Floating Scope 1
]
—_ [
i 541 ./
OLrt1 MEr Fen E"::}P'E
e
EM
simaout
Stop Simulation To Worispace
I
[ R 100% oded5
Teminator F__— —

Arrastrar los bloques deseados
dentro de la ventana del modelo

Simulink
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E.

Conectar los blogues

Para anadir un conector:
Arrastrar, pulsando el boton derecho del raton y la
tecla Ctrl, desde una salida, o desde una entrada, de

alguno de los blogues al otro bloque

W@ untitled * B untitled * W untitled *
Eile Edit View Simulation Format File Edit View Simulation Format ]| File Edit View Simulation Format Tools Help
Oz dE =g O = EdES D= Ed&S izl =2 » 104
b 1_ b —P. 1_ [ —P_ 1_ I:l
J 5+1 5+1 _| 5+1
Step Transfer Fon Step Transfer Fon Step Transfer Fon Scope
simout
To Workspace
Fa|100% Ra100% Fu|100% oded5
—— —— — e

=
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H Cambiar el tamano y/o mover los blogues

Tras seleccionar el bloque, aparecen en él los
puntos, desde los cuales se puede arrastrar para
cambiar el tamano del bloque

W untitled * |l |-
File Edit View Sirnulation Format Teools Help
Oz EdE = L 3 104
1
s —
5+1
Step Scope
Transfer Fcn
'Frsn&ferF-:x-'l
simout
I To Workspace
Ri[100%% oded5

Posteriormente se pueden mover el bloque
para que las lineas de conexion queden rectas

Simulink



ﬁ Modificar etiquetas y afiadir anotaciones

Hacer click en la etiqueta y editarla

B untitled * ‘EM
File Edit Yiew Simulation Format Tools Help
. O E2E& & + = 3 10.0
Etiquetas I
E . N [
. Entrada rafica
AnOtaC|OneS """ cscaién ' Gs'.aa;:la
/
—  =imout

Salida

—_— | Sistema de Primer Orde

|
‘! Rea [111% oded5

Hacer dobleclick en el
fondo y escribir el texto
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Parametrizar los bloques

[ i * —(e=] 1F 1 ke
e [- | |‘ E Source Block Parameters: Entrada escaldn ﬂj
File Edit View Simulation Format Tools Help
Step
| CQutput a step
: :
T €
= Paramet
Entrada Grafica dramelers
ezcalon Sistema zalida g
Step time:
— =imout I
=alida Iritial walue:
Sistema de Primer Orde 0
e Final walue:
1
Sample time:
a
|nterpret vectar parameters as 1-0
Enable zero crozzing detechion
| ., || Cancel || Help
I ey 202000 0 0 i
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Parametrizar los bloques

B untitled * [.'.: |5 S
- - - . R il
File Edit View Simulation Format Tools Help E Function Block Parameters: Sistema ﬁ
i Tranzter Fon
1 ] g : . .
— — I The numeratar coefficient can be a vector or matrix expreszion. The denominator
E— s+ v coefficient must be a vector, The output width equals the number of rows in the

ecalbn Sistema eaiids numerator coefficient. ou should specify the coefficients in descending order of
b powers of 2.

L] cimout . Paramneters
Salida MNumerator coefficient:
Sigtema de Primer Orden
\ e | Denominator coefficient:
[11]

Abzolute talerance:
auto

State Mame: [e.q., 'pozition’]

HE ] l LCancel ] l Help Apply
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= Parametrizar los bloques

W@ untitled * . L':' | =) |_ih_J
- - o . '
File Edit View Simulaion Format Tools Help n ‘Grafica salida’ parameters l —(wl “
e
o W Tzanaral | _ _ _ o Cerrar
E % W ENErs | Diata history Tige: try right clicking on axe
2+
Entrada Grafica
e=calin Siztema zal Axes
Mumber of axes: 1 [ flogting scope
— =imout
Sigtema de Primer Orden salda Time Fange. auto
L —— : Tick labels:  bottom axis only

=ampling

Decimation - . 1

| OK | | cancel | | Help | Apply

e
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Parametrizar los bloques

-
W@ untitled *

[-'I:' | =] |-~-;&1 E Sink Block Parameters: Salida

Eile Edit View Simulation

Forrat Tools Help

)

To'Workzpace

Entrada
gscalin

T— =
z+1

n available until the simulation iz stopped or pauzed.

'I_I

Sistema

Sistema de Primer Orden

Farameters

Grafica )
zalida Vanable name;

girmaLk

L gl simout Limnit data points to last:
if
Salida w el

D ecimatiorn:
1

Sample time [-1 for inhented):
-1

Save format; Structure

[7] Log fixed-point data as an fi object

Wirite input to specified array or structure in MATLABR's main warkzpace. Data iz nat

Ok “ Cancel ”

Help Apply

Simulink


Control-4
Línea


H Guardar el modelo

Para guardar el modelo seleccionar File — Save

El sufijo de los modelos Simulink es .mdl|

Desde la ventana de comandos de Matlab se puede
abrir el modelo escribiendo el nombre del fichero

B untitled * =hecN X B Save As o
=
Edit View Simulation Format ~Tools  Help Fressiet MATLAE - ek B~
3 -
New FE Mombre Fecha de medifica.. Tipo
Open.. 0 & ) demodeploy
Close Ctrl+W D T
Sav Ctrl+S Grafica !
Say salida Eacritorio
Sour » - =i
simout " Bibliotecas
Mod
Salid -
Pref 'den ale L‘.‘
’ Equipo
b Export to Web... — il
' I Red
i Detail i
] 1 3
] Print Setup...
| Enable Tiled Printing Nombre:  [ejem] | | Guardar |
[ Ctrl+Q ﬂ Tipo: [Simulink Models (~md) <] Cancelr
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Bk Ejecucion de la simulacion del modelo

Asignar los parametros de la simulacion
Ejecutar una simulacion desde la ventana del modelo

Poner y sacar valores en/desde los modelos
— Utilizar en Matlab los valores obtenidos en la simulacion
— Variables definidas en Matlab y Simulink

Simular desde la linea de comandos

Simulink
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Asignar parametros de la simulacion

B geml

-

a3

=RRCE X

File Edit View [Simulation | Format Tools Help

Entrada
escalin

Start
Stop

Configuration Parameters..,

Marmal
Accelerator
Rapid Accelerator
External

Ctrl+T

Ll E

—

% Configuration Parameters: ejeml/Configuration (Active]

Sistema de Primer Orden

Select:

-~ [ata Import /E #port

- O ptirnization

+- Diagnostics

- Hardware Implementation
-~ hodel Referencing
+-Real-Time Workzhop

Simulation time

Start tirme: 0.0

Salver optiohz

Type:
bax step zize:

kir step size:

Iritial step size:

Wariable-step
auko
auto

auto

E| Salver:

Stop time: | 10.0

Relative tolerance: | 1e-3

Abgzolute tolerance: |auto

Zern crozsing control: | se local zettings El

[] Automatically handle data transfers between tasks

[] Higher priority value indicates higher task priority

Salver diagnostic controls

Humber of conzecutive min step size violationz allowed: |1

Conzecutive zero crozsings relative tolerance:

MHumber of conzecutive 2ero crozzings allowed:

il

1071 28%eps
1000

odedh [Dormand-Prince)

ak.

l [ LCancel ] [

Help

Apply

m

Simulink



=" Parametros de la simulacién

* Solvers proporcionados:

— 0de45: Método basado en Dormand - Prince , un paso Runge -
Kutta y es recomendado como un primer método

— 0de23: Método basado en Bogacki — Shampine, un paso un
paso Runge — Kutta y pude ser mas eficiente que ode45 cuando
la tolerancia es amplia

— 0de113: Este es un multipaso , de orden variable Adams -
Bashforth — Moulton PECE. Es recomendable cuando la funcion
evaluacion consume tiempo y la tolerancia es poca

— 0de15s: Es un multipaso , de orden variable basado en la formula
de diferenciacion “ backward”

— 0de23: un paso basado en la formula de Rosembrock de orden
2.

Simulink



| Parametros de la simulacién

» Otros parametos tiene que ver con la entrada/salida
de datos al modelo y desde el modelo

% Configuration Parameters: ejeml/Configuration [Active) ﬁ
Select: Load fram workspace
- Solver [ Input: [t u]

g [ ata Import/E xport

- ptimization

+- Magroztics

- Hardware Implementation

[ Initial state: |lnitial

Save to workzpace

- Model Referencing Tirmne: kot |
+- Real- Time Warkshop ] States: o I
Cutput: wout

[] Final states: wFinal
Signal logging: |logzout

[] Inzpect signal logs when simulation is pauzed/stopped

S ave options

Limnit data paints b0 last (1000 Decimation: |1
Format;: Array E
Cutput options: R efine autput E R efine factar: 1

Ok ] [ LCancel ] [ Help

Simulink



E.

Parametros de la simulacion

* Los parametros y variables de los modelos se pueden
acceder desde la ventana de Comandos de Matlab

4\ MATLAB 7.5.0 (R2007b})

—_

B [t |

File Edit Debug Distributed Desktop Window Help

W gjeml_1

ESEENC)

File Edit View Simulation Format Tools Help

Dt %

Current Directory | Workspace = O » X

e EE ). B

B9 o & B @ || cwusersicorcuerp\Documents\MATLAE = E] =
Shortcuts [#] How to Add  [Z] 'What's New

= o Jew tp MATLAB? Watch this Video, see Demos, or reac X

Name Walue

HT 2

=% T=2; N—
=

\-
%\~

O = Ed&S

=2 » = .

1

|

= Ts+
Entrada

gscalin Sistema

Sistema de Primer Orden

Grafica
zalida

simout

e el

Command Histary -0 A x
= - 8/01/11 20:07
...... T=
k — — — e 3

Simulink



E.

Parametros de la simulacion

* Los parametros y variables de los modelos se pueden
acceder desde la ventana de Comandos de Matlab

ET A - |_ ‘
4\ MATLAB 7.5.0 (R2007b) =] o G B ejeml 1 [ — | =] ﬁ]
File Edit Debug Distributed Desktop Window Help N
T = 5 i Froz. SNACEL X
Dt sB20 BB |0 C:‘\_Users‘\corpegscplug@ﬂ% e]eCUI@ : B Figure
= -7 = i M File Edit View Insert Tools Desktop Window Help u |ﬁ
Shortcuts (2] How to Add  [#] What's New SImUIaCIon en SlmUIln DsEa h e2ame @ 08 =0
Current Directory Workspace = O # X | Command Window H O A X
= E Ay S B [ - || Base = @ New to MATLAB? Watch#f? Video, see Demos, or read Gettii X 1
MName Walue >» T=2: / 09F
EHT 2 a1=* whos - I 0sl
FH simout <63x1 double» q| Neawe Sitze Bytes Class
[ tout «63x1 double> i 0.7r
g5 1x1 8 double o
< m . simout 53x1 424 = al
tout 53x1 4 double 05k
Command Histary w0 a X
E"'"%E—— 9/01/11 20:07 --% € plot (tout,simout) 04r i
a— T=2 i 0-3 |
...... o
------ plotitout,simout) 02
. 01}
. s - 0
4 i b 0
4\ Start OVR
_T— _ o T 3 ——
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Bk Variables definidas en Matlab y Simulink

» Tanto desde la ventana de Matlab como la de
Simulink se “ve” el mismo Workspace o Espacio de
trabajo

Matlab Simulink

»T=2;
»K=1;

Espacio de
trabajo

T=2 t=0:0.01:10
K=1
pi=3.14159...

Simulink



H Ejecucion de la simulacion

» Se pulsa el icono Start » 0 en el menu Simulation —
Start

r : ru Gréfica salida 1
N cegl” (=] B | *
Eile Edit View [jimulatiun] Format Tools Help , [

O = S Start Ctrl+T o,
. Stop —
Configuration Parameters... Ctrl+E
E v | Mormal
Entrada Accelerator
escalin Rapid Accelerator
External
I—h simout "
Sistema de Primer Orden Salda L
= — E—— |

Simulink



=" Ejecucion de la simulacion

» Comando Matlab sim
[t, X, y] = sim('model', Timespan, Opciones, ut)
donde model es el nombre del diagrama de bloques.
Timespan especifica la salida de los puntos de tiempo
Opciones es una estructura que permite asignar los
valores de los parametros en la ventana de dialogo
Simulation:Parameters
ut asigna la parte Load de la pagina Workspace I/O de la
ventana Simulation:Parameters

Ejemplo:

> [t, y] = sim(‘'ejem1_1".5);
> plot(t, y)

Simulink



H Solucion de ecuaciones diferenciales que
modelan Sistemas Continuos

» Modelo Simulink que resuelve la ecuacion diferencial.

dx
= = 5sin( 4
" sm( )
* Condicion inicial:

x(0)=-2.

Simulink



H Diagrama del modelo

* |nput: funcion 5sin(4¢)

 QOutput: x(z) que es la solucion de la ecuacion
diferencial
x(0)=-2
dx l

E 1 X
Ssin(d) —— [ a0

(input) (output)

integrador

* A continuacion, se construye el modelo con Simulink

Simulink



ﬂ Seleccion de blogues para el modelo

» La siguiente tabla resume el bloque y Ia libreria
donde se encuentra para ser inluido en el modelo

— Se arrastra el bloque de la libreria hasta la ventana de

trabajo
Input Sources Sink
Integrador Continuous  Integrator
Output Sink Scope

Simulink



Seleccion de blogues para el modelo

W&/ Simulink Library Browser . .. - - e L
File Edit View Help
=~ Nl Simulink - -
..... #| Commonly Used Blocks M Random Mumber =
----- # Continuous ¥ untitled * Ll—lg
----- #+] Discontinuities /’W] Repeating Sequence File Edit View Simulation Format Tools Help
----- # Discrete
= =5 E= i
----- y LDgiC and Bit OpErEtiDnS L."}IL\ Hepeaﬁng Sequence D | E E % | % E | Q=I =b {r | ﬂ g'-z ’ L
----- #+ Loockup Tables Interpolated
""" 2| Math Operations |-| Repeating Sequence
i ----- #| Model Verification i Stair
----- 1 Model-Wide Utilities |
..... y Ports 8 Suh;}rgtemg E Signal 1| Signal Builder
----- #+| Signal Attributes s S o
| ----- # Signal Routing Py Signal Generator
..... # Sinks
----- y Sources R
----- #+| User-Defined Functions W J
H- # Additional Math & Discrete j S F100% | | [odeds 4
- W Aerospace Blockset P I . —
Eﬂ-..g! Enrr:m:JEITtlnnj EI::Inckset 1 M Uniform Random 1
| B T— Mumber Al

Simulink




Seleccion de blogues para el modelo

¥ Simulink Library Browser . h"' - |
File Edit Yiew Help
= B Sirmulink - = :
£ = ) untited el |
""" #| Commonly Used Blocks i s B untitled T —
----- 2| Continuous ; File Edit View Simulation Format Tools Help
----- # Discontinuities ey =Qrato I - | | |
(= Ep? - S e L] |
----- yDiscrete A D|EE§|C}E‘E’§|{I‘='¥ ..i“l—-------l" m i
----- | Logic and Bit Operations 1 jzxgﬂ State-Space
----- # Lookup Tables
----- # Math Operations | Trnsfer Fon
..... %] Model Verification Bj oL 1
..... 1] Model-Wide Utilities ¥ :
_____ y Ports & Subsystems D%z Trangport Delay Sine Wave Integrator
..... # Signal Attributes
..... # Signal Routing %{ Variable Time Delay |
..... # Sinks 1
..... y Cources % Variable Transport Delay
----- #| User-Defined Functions F100% | loded5 A
#- 3| Additional Math & Discrete BV 7eoPole — —
- N Aerospace Blockset =) i
- B Communications Blockset
o N R [ NP R, S | I, i
4| 1 | b

Simulink



Seleccion de blogues para el modelo

W Simulink Library Browser [ -

File Edit View Help

=B Sirnulink

----- #| Commonly Used Blocks
..... y Continuous

..... 2+ Discontinuities

..... #| Discrete

----- # Logic and Bit Operations
..... | Lookup Tables

..... y Math Operations

----- | Model Verification

..... | Model-Wide Utilities

..... ] Ports & Subsystemns

..... y Signal Attributes

..... 2 Signal Routing

..... | Sinks

..... y SOUrces untitled.mat | To File )
..... y Uzer-Defined Functions
EEI---E Additional Math & Discrete simout | To Warkspace f|1ﬂ|:]'3!1; | |°d'-=-"45 4
- W@ Aerospace Blockset i - :

- § Communications Blockset XY Graph

NN R [ o NPV R, (U | M,
4| ] [ 3

L]

W HIO [ D[

— | C——3 Dizplay

Wuntitedr e e e |

File Edit Yiew Simulation Format Tools Help

D eS| 2R (D4 |22 nu

Floating Scope

m

Ot 1

Stop Simulation A 1
n =

Sine Wave Integrator Scope

Teminator
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H Conexion de los blogques con lineas de
senal

* Colocar el cursor en el puerto de salida

S o 9
(>ala derecha)l del bloque “Sine Wave = PTE x|
El cursor Cambla de forma a Cruz File Edit Wiew Simulation Format Tools Help

 Arrastrar desde el puerto de salidadel || D/ =& & = D62y mp
bloque “Sine Wave” hasta el puerto de
entrada (> a la izquierda) del bloque
“Integrator” . Cuando el cursor se S I — s

encuentra sobre el puerto de entrada sine Wave Integrator Scope
cambia de forma a cruz doble

* Arrastrar desde la salida del bloque — —
“Integrator” hasta la entrada del bloque —

“Scope” Las flechas indican la
direccion de la senal.

Simulink



H Configurar bloques con datos del modelo

* Elinput del modelo es:
5sin(4t)

» Para ello se hace doble click
en el blogue “Sine Wave” y en
la ventana de dialogo de los
parametros del bloque
ingresar:

Amplitude = 5

Frequency =4 /[]

E Source Block Parameters: Sine Wave .

Sine \Wave ;
Output a sine wave:
O[] = Amp*Sin[Freqt+Phaze) + Bias

Sine tppe determines the computational technigque uzed. The parameters in the bwo
twpes are related through:

Samples per period = 2%pi 4 [Frequency * Sample time)
Mumber of offzet gamples = Phaze * Samples per perod / [25pi]

|Jze the zample-bazed sine lwpe if numencal problems due ta running for large times
[e.q. averflow in abzolute time] accur.

Parameters

Sine type: Time bazed |E|
I Time [t]: |Uze simulation bime IE'
Amplitude:;

4]

Bias:

1]

Frequency [rad/zec):

Sample time;
n

Ok, ” Cancel || Help
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H Configurar bloques con datos del modelo

El valor inicial es: -2

Para ello se hace doble click ;
en el bloque “Integrator” y se
ingresa la condicion inicial = -2

E Function Block Parameters: Integrator

i

= ==

| rtegratar

Continuous-time integration of the input zignal.
Paramel bers

Esternal rezet; |none

Imitial condition source: intermal

[mitial condition:

[] Lirnit atput

|Ipper zaturation limit;

iif

Lower zaturation limit:

-inf

[] Show saturation port

[] Show state part

Abzolute tolerance:

auto

| [ Igrare limit and reset when linearizing
Enable zero crozzing detection

State Mame: [e.g., 'position’]

[ ]

&pply

Simulink




E.

Ejecutar la simulacion

* En la ventana de trabajo, click
en “Simulation” y seleccionar

“Start”

+ Ofra forma es W,
icono Start »

W@ untitled * I.':' (=] ﬁ]
File Edit Wiew | Simulation | Format Tools Help
O =2 ES Start Ctrl+T
Stop —
Configuration Parameters... Ctrl+E
v | Mormal
H | Accelerator
! Rapid Accelerator
Sine Wave
External
f117% oded5
titled * - ol A
B untitle -
File Edit View Simulation Format Tools Help
O eSS B £ » 10.0
StartsimulatiDrE
1 —
M - P
Sine Wave Integrator Scope
Read|117% oded5
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Bk Visualizar resultados de la simulacién

ruSCCI-pE - E@ﬂ
SB L)Ly ABE BAH

« Hacer doble click en el
blogue “Scope”

» Se visualiza el output x(t) en
la ventana Scope

» Se puede mejorar la
visualizacion utilizando los
iconos de la ventana. Ej..
Autoscale y Tick labels all ="

Simulink
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